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DYNAMIQUE DE ROTATION - INTRO
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MOMENT D’INERTIE DES 
CORPS SIMPLES

Image prise du livre de Randall Kight
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EXEMPLE
Une masse m = 10.0 kg est suspendue à une corde enroulée autour 
d’un cylindre de rayon R = 10.0 cm et de masse Mc = 2.00 kg. Une fois 
lâché, le cylindre est libre de tourner autour de son axe. Déterminez la 
tension de la corde, et les accélérations du cylindre et de la masse. get

LET

IFT
F At
IF mat _MRAang Fw Fi_mRaang AH

Ito I aang R Fr I Aang Fi Iqg
Lew

mg taping MRAang aang MI

Pour cylindre I I M R
mR I R

Aang mY µeR
89.2radysz At_8.92m s Cg



EXEMPLE
4
0

i o
Xenos

Xcy M k Mel if's
Me1M M 1mF m r

74 0 Xz l Hv

a

It Aang I r _60ns

I FMTi _MeritMari_540.000.000begins R 30M

I _Fifi 1513 4500000Nm

I Aang I aang II O00833 rad s

W Aang.tt w 0.25rad Is



EXEMPLE 
I _I Aang
Aang _If
I _2Mt Iamr2
TAFT

Aang
a



MOMENT CINÉTIQUE
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CONSERVATION DU MOMENT CINÉTIQUE
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RECAP

Symétrie entre les lois de translation et celles de la rotation 
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