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L’ENERGIE

Une mesure de I'état d’un systéme.

L'énergie peut étre transferée entre un systéme et son environnement, ou
transformée dans le systéme.




TRAVAIL ET ENERGIE CINETIQUE
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ENERGIE CINETIQUE DE ROTATION
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ENERGIE POTENTIELLE
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ENERGIE MECANIQUE
ET SA CONSERVATION
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CONSERVATION D’
ENERGIE MECANIQUE
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HEIGHT
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WHEREVER THE
BALL 15, THE SUM
OF THESE TWO
FORMS OF ENERGY
IS CONSTANT.

MECHANICAL ENERGY

IT IS REFERRED
TO AS THE LAW OF
CONSERVATION
OF MECHANICAL
ENERGY*
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* THIS 1S SIMPLY AN APPLICATION OF THE
LAW OF CONSERVATION OF ENERGY!




APPLICATIONS - PENDULE
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APPLICATIONS -
MOUVEMENT BALISTIQUE
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APPLICATIONS -
MOUVEMENT BALISTIQUE
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ET LA CONSERVATION DE LA
QUANTITE DE MOUVEMENT
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LA QUANTITE DE MOUVEMENT

15 = 0_‘_-_‘; fm = Ai-; (FL )
dt By
Zg—’\; <=31::




CONVERVATION DE
LA QUANTITE DE MOUVEMENT
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COLLISIONS ELASTIQUES
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COLLISIONS ELASTIQUES
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COLLISIONS INELASTIQUES
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