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CONSERVATION D’ÉNERGIE MÉCANIQUE

ET APPLICATIONS

 



L’ÉNERGIE
Une mesure de l’état d’un système.
L’énergie peut être transferée entre un système et son environnement, ou
transformée dans le système.



TRAVAIL ET ÉNERGIE CINÉTIQUE
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ÉNERGIE CINÉTIQUE DE ROTATION
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ÉNERGIE POTENTIELLE
GRAVITATIONNELLE
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L’ÉNERGIE
Une mesure de l’état d’un système.
L’énergie peut être transferée entre un système et son environnement, ou
transformée dans le système.
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ÉNERGIE MÉCANIQUE
ET SA CONSERVATION
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CONSERVATION D’
ÉNERGIE MÉCANIQUE
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APPLICATIONS – PENDULE
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APPLICATIONS –
MOUVEMENT BALISTIQUE
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APPLICATIONS –
MOUVEMENT BALISTIQUE
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COLLISIONS
ET LA CONSERVATION DE LA 
QUANTITÉ DE MOUVEMENT



LA QUANTITÉ DE MOUVEMENT

E DI Ee dat CE mi
m Dt

DE E

si Em o DE o pi Ff



CONVERVATION DE 
LA QUANTITÉ DE MOUVEMENT
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COLLISIONS ÉLASTIQUES
EN 1-D
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COLLISIONS ÉLASTIQUES
EN 1-D
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COLLISIONS INÉLASTIQUES
EN 1-D Emi f Emf
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COLLISIONS ÉLASTIQUES
EN 2-D
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